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Wymagania wstepne

Podstawowa wiedza z zakresu rysunku technicznego, konstrukcji maszyn, budowy samochodow oraz
mechaniki ruchu samochodu. Znajomo$¢ podstawowych zasad prowadzenia analiz wytrzymatosciowych i
trwato$ciowych. Rozumienie podstawowych zasad projektowania. Umiejetnos¢ dostosowania procesu
obliczeniowego do wykonywanego zadania, wyboru i postugiwania sie zalezno$ciami z zakresu obliczen
trakcyjnych, geometrycznych konstrukcji, wytrzymatosciowych i trwatosciowych. Obstuga arkusza
kalkulacyjnego. Okreslanie hierarchii i harmonogramu zadan podczas projektowania typowych konstrukcji
mechanicznych. Zdolnos¢ identyfikacji problemow i rozstrzygania dylematéw obliczeniowo-
konstrukcyjnych. Samodzielnosé.

Cel przedmiotu

Przekazanie studentom podstawowych informacji na temat projektowania uktadéw i podzespotow
pojazdow, a zwlaszcza metod projektowania mechanicznych uktadéw napedowych samochodéw i ich
elementow.

Przedmiotowe efekty uczenia sie
Wiedza:



M1_WO05 Ma podstawowg wiedze w zakresie podstaw konstrukcji maszyn oraz teorii maszyn i
mechanizmow, w tym o drganiach mechanicznych.

M1_W18 Orientuje sie w najnowszych trendach w budowie maszyn, tj, automatyzacji i mechatronizacji,
automatyzacji proceséw projektowania i konstruowania maszyn, wzrostu bezpieczenstwa i komfortu
obstugi, stosowaniu nowoczesnych materiatdw konstrukcyjnych

Umiejetnosci:

M1_UO02 Potrafi wyszukiwaé w katalogach i na stronach producentéw gotowe komponenty maszyn do
wykorzystania we wiasnych projektach.M1_U15

M1_U16 Potrafi utworzy¢ schemat uktadu, dobra¢ elementy i wykona¢ podstawowe obliczenia za
pomocg gotowych pakietow obliczeniowych mechanicznego, hydrostatycznego, elektrycznego lub
hybrydowego uktadu napedowego maszyny.

Kompetencje spoteczne:

M1_KO02 Jest gotow do uznawania znaczenia wiedzy w rozwigzywaniu problemow poznawczych i
praktycznych oraz zasiegania opinii ekspertow w przypadku trudnosci z samodzielnym rozwigzaniem
problemu

Metody weryfikacji efektow uczenia sie i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:

Egzamin pisemny z materiatu wyktadowego, zaliczenie zaje¢ laboratoryjnych na podstawie dokumentaciji
z wykonanych zadanh.

Tre$ci programowe

Specyfika uktadéw napedowych pojazdéw autonomicznych (samochodéw osobowych, dostawczych i
ciezarowych). Klasyfikacja rozwigzan konstrukcyjnych uktadéw napedowych w samochodach
osobowych.

Projektowanie sprzegiet tarczowych - algorytmy obliczeniowe dla: geometrii tarczy sprzegta, trwatosci
sprzegta ciernego oraz (centralnych i Srubowych) sprezyn dociskowych.

Rodzaje mechanicznych skrzynek biegow. Dobdr podstawowych parametréw geometrycznych
przektadni i zebow. Materiaty i ich obrébka cieplna. Sprawdzenie zeboéw z uwagi na wytrzymatosc
zmeczeniowa. Sposoby uwzgledniania zmiennych obcigzen. Synchronizatory: moment synchronizujgcy,
czas synchronizacji i obcigzenia cieplne.

Obliczanie przektadni gtéwnych (stozkowych i hipoidalnych) w mostach napedowych. Wyznaczanie
podstawowych parametrow kot koronowych i satelitbw w mechanizmach réznicowych.

Przektadnie planetarne w automatycznych uktadach napedowych - dobdér parametréw geometrycznych.
Obliczenia sprzegiet i przektadni hydrokinetycznych. Charakterystyki sprzegiet i przektadni oraz ich dobér
dla pojazdéw z automatyczng skrzynig biegow.

Dobor tozysk tocznych w uktadzie napedowym samochodu: w skrzyni biegow, w przekfadni gtéwnej i w
kotach jezdnych. Wyznaczanie trwatosci zmeczeniowej tozysk tocznych z uwzglednieniem przecietnych
obcigzen zastepczych tozysk.

Projektowanie watoéw napedowych i przegubdw. Kinematyka i dynamika asynchronicznych przegubdéw
krzyzakowych oraz przegubow synchronicznych. Waty przegubowe: drgania i obcigzenie podpor.
Obliczenia geometryczne i wytrzymatosciowe uktaddéw kierowniczych z uwzglednieniem uktaddéw
wspomagania.

Klasyfikacja uktadéw hamulcowych, rodzaje hamulcéw, dobor elementéw sktadowych, struktura
potgczenia wraz z uktadem sterowania.

Tematyka zaje¢
brak

Metody dydaktyczne

1. Wyktad: prezentacja multimedialna. 2. Zajecia laboratoryjne: wstepne opracowanie konstrukcyjne
poduktadéw pojazdéw, obliczenia wytrzymatosciowe i trwatosciowe oraz modyfikacja wczesniej
przyjetych poduktadow.

Literatura



Podstawowa

1. Jaskiewicz Zb., Projektowanie uktadéw napedowych pojazdéw samochodowych, WKit, Warszawa,
1982

2. Jaskiewicz Zb., Wasiewski A., Uktady napedowe pojazdéw samochodowych: obliczenia projektowe,
OWPW, Warszawa, 2002

3. Poradnik inzyniera samochodowego (red. Jaskiewicz Zb.), WKit, 1990

Uzupetniajgca )

1. Stanczyk T.L., Lomako D., Komputerowe obliczenia zespotéw samochodow i ciggnikow, WPS, Kielce,
2004

2. Zajgc M., Uktady przeniesienia napedu samochodéw ciezarowych i autobuséw, WKit 2008

3. Micknass W., Popiol R., Sprenger A., Sprzegta, skrzynki biegéw, waty i potosie napedowe, WKit 2012

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Godzin ECTS
taczny naktad pracy 75 3,00
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 45 2,00
Praca wtasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do zajec 30 1,00
laboratoryjnych/¢wiczen, przygotowanie do kolokwidéw/egzaminu,
wykonanie projektu)




